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Eine 3D-Maschinensteuerung (3D-MS) erlaubt Maschinisten via Satellit- und Neigungssensoren Baggerloffel bzw.
Raupenschilder entlang eines digitalen Gelandemodells zu navigieren. Im Gegensatz zu einer 2D-Steuerung bekommt
der Anwender nicht nur Héhen- sondern auch Lageinformationen angezeigt. Beim Abgleich der jeweils aktuellen Soll- und
Ist-Position des Baggerltffels/Schilds liefert das Gerat prazise Fuhrungsvorgaben im Geldndeverlauf. Komplexe
Gelandekonturen koénnen so ohne baubegleitende Vermessungsarbeiten sowie zeit- und kostenintensive
Nachprofilierungen umgesetzt werden. Neben dem Profilieren entlang des hinterlegten Gelandemodells kann der
Baggerloffel einer 3D-MS auch zur Vorbereitung eines Aufmalles eingesetzt werden (Analog zu einem Reflektorstab
eines GNSS-Rovers mit anschlieRender CAD-Nachbereitung; s. Merkblatt 3.7). Die Genauigkeit einer 3D-MS betragt 1-3
cm in Héhe und Lage. Ublicherweise werden 3D-Maschinensteuerungen ab einer BaggergrdRe von 8 to eingesetzt und
eignen sich somit auch fir den Einsatz auf kleineren Baustellen. Neben satellitengestiitzten 3D-MS (Basisstation = Rover
mit Basisfunk) existieren je nach Hersteller auch elektrooptische Systeme (Basisstation = Robotik Totalstation). Die Vor-
und Nachteile zwischen Total- und GNSS-Stationen gelten hier sinngemal (s. Merkblatt 3.7).
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